


�r:n.�� (ACTA AUTOMATICA SINICA) iFe^r:n.s�e^�.Rr:n/�sV}n�1Px.kI���Ur:n�.Kyk*L1PlG�/%AD%1�/ _�>[Æ�� 1) r:�� 2) �~�/K�~T!� 3) r:nT!ykKAD� 4) r:n�~{quLoyk� 5) uKY� 6) YTd?Kd?�� 7) :gf�K��%�� 8) #�%�K#�J�� 9) tI�01r:n3���I 1963 A&����+ 16 ���T���.$�b$��^>�U�?$�D�a�� http://www.aas.net.cn. �"���|���	�!~,\� e^�.Rr:n/�s� � ( ���}��� )1n0 �zW rE� �1* �az �h{ \ y ℄NG _=B _+g ℄ � �MS�zH \�m o & -��,! ~�zH 8�+.� ! ~ ( ���}��� )+ ' +0Z �#8 ��, 's s Q ℄ C ��m �2'~ � ( ���}��� )�FS �[_ �!� � q � 7 4 C M � 	 � .= l Æ l~g M�F � k+O_ +�� +2Æ +Sl ) � rS9 r � rN' 5'm ph: � " ��F � ;�f; 4 � 4 b �!O ��{ �vh �>i d`� !�6 \�8 \ 6 \ÆG \ �\7) \/L � , �v8 �0� z`� 	#� jbm 5A ℄*8 ℄|Æ kPm >j�jf p H 6FF e � O C ; i � � .�� ( x ( 0 PsÆ ℄ Q m �^ D oQ8 3� ��q 9 H 9`Z ! , -XU YbO  BB ��p ��N � 9E T <�+ 	Q�e^r:n.s (Chinese Association of Automation, CAA), iÆ^uV !1^�;x.kVi�y`;�iFU^)hr:nw�Xyk1�/��.��?��AD1RY-
rQ� 1�<�2| !1�G.k%�U?%��H%1U^%�Ybs�y�ie^�.yk�s1t �G�i?ZÆ^r:n�yh:1h7bs"%�D�a��
http://www.caa.org.cn.  �"���	��	
 � �_=B����Æ�6 �zH �az ,\� ℄ � o & o℄m �1* rE� ��" �zW � "�h{ �J5 �MS (s� j ��
��,R` � � \�m � i \�� \~H 45F I`� �`P j8m ��, jX[��
� ( ���Æ��� )� � ��, ,R` 6
$ 9`Z <�� I�m PsÆ W�m W(N X"G Y�h \�mjX[ ��� �`P �PP �Wx +  + 6 +0Z .	l M E a
Q eiB o}LoB= ph: r � rK' r3[ r�� u|C v'^ {3w � � � � � i �`H�Æ^ �8= �^^ �4G  d 45F I`� J ( O  YbO \ � \ w \#r\Z" \nZ \~H \�� \�' _=B j8m lV&� � �\ w���� ( ���Æ��� )�v8 4 C 9`Z M � PsÆ o m M E r� r�� eiB r3[ � t `� !�6 j � \ � ℄0,



ACTA AUTOMATICA SINICA

Volume 45 Number 7 2019

CONTENTS

Reviews

Information Fusion Progress: Joint Optimization Based on Variational Bayesian Theory · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · PAN Quan, HU Yu-Mei, LAN Hua, SUN Shuai, WANG Zeng-Fu, Yang Feng (1207)

Status and Development of Transfer Learning Based Category-Level Object Recognition and Detection · · · · · · · · · · · ·

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ZHANG Xue-Song, ZHUANG Yan, YAN Fei, WANG Wei (1224)

A Survey of Object Tracking Algorithms · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · MENG Lu, YANG Xu (1244)

Human-machine Cooperative Control of Intelligent Vehicle: Recent Developments and Future Perspectives · · · · · · · ·

· · · · · · · · · · · · · · · · · HU Yun-Feng, QU Ting, LIU Jun, SHI Zhu-Qing, ZHU Bing, CAO Dong-Pu, CHEN Hong (1261)

Papers and Reports

A Pose Measurement Method for Micro Sphere Based on Monocular Microscopic Vision · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · LI Ying, ZHANG Da-Peng, LIU Xi-Long, XU De (1281)

Virtual Machine Power Prediction Using Incremental Extreme Learning Machine Based on Compression Driving

Amount · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ZOU Wei-Dong, XIA Yuan-Qing (1290)

Robust Adaptive Control Based on Interval Type-2 Fuzzy Friction Compensation · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · LUO Gang, WANG Yong-Fu, CHAI Tian-You, ZHANG Hua-Kai (1298)

Disturbance Observer-Based Adaptive Neural Network Tracking Control for Robots · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · YU Xin-Bo, HE Wei, XUE Cheng-Qian, SUN Yong-Kun, SUN Chang-Yin (1307)

An NSGAII Algorithm Based on Uniform Distribution Strategy · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · QIAO Jun-Fei, LI Fei, YANG Cui-Li (1325)

A General Variable Time Headway Policy in Platoon Control · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · YU Xiao-Hai, GUO Ge (1335)

Tracking and Anti-sway Control for Double-pendulum Rotary Cranes Using Novel Sliding Mode Algorithm · · · · · · · ·

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · OUYANG Hui-Min, WANG Jian, ZHANG Guang-Ming, MEI Lei, DENG Xin (1344)

CPS-based Multiple Model Adaptive Control of GGBS Production Process · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · LI Xiao-Li, WANG Kang, YU Xiu-Ming, SU Wei (1354)

Event-triggered Consensus of Third-order Discrete-time Multi-agent Systems · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · DONG Tao, LI Xiao-Li, ZHAO Da-Duan (1366)

Automatic Threshold Selection Guided by Maximizing Normalized Mutual Information · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·

· · · · · · · ZOU Yao-Bin, LEI Bang-Jun, ZANG Zhao-Xiang, WANG Jun-Ying, HU Ze-Hai, DONG Fang-Min (1373)

Brief Papers

Double Layer Unscented Kalman Filter · · · · · · · · · · · · · · · · · · YANG Feng, ZHENG Li-Tao, WANG Jia-Qi, PAN Quan (1386)

The Study for Electric Control System of Electromagnetic Pulsate Blood Pump · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · ·

· · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · · LU Tong, GE Bin, LIU Jing-Jing, ZHANG Shao-Wei, WU Jin-Ping, ZHANG Chen (1392)

(������ �)




	Cover(Vol45No7).pdf
	fm2.pdf
	fm3.pdf
	添加二维码的fm4.pdf

